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zegar - schemat montazowy

W pierwszej kolejnosci nalezy zatozy¢ zegar frontowy i dokreci¢ go 4 srubami do piescienia zr22
Nastepnie zalozy¢ zegar tylny i potgczy¢ z przednim srubami M12 x 200
Do montazu zegara uzywac srub ze stali nierdzewnej
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